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利用正态分布计算年最大波高 

候 瑞 科 

(大连中心海洋站 ) 
P 73 f|2 

提 要 

本文提出用正态分布计算年最大波高，这种方法与当前使用的计算方法主要不同是 它具有较 

完善的子样检验方法 并且在一定的概率下计算出年最大姥高． 

一

、 引 言 

在海洋工程设计中，对有严重破坏性的自然灾害要进行充分的估计。例如，在海上修 

建码头、栈桥和防波堤时，为了防止海浪冲坏码头、栈桥和防波堤这类事故的发生，设计 

时，要按照工程设计要求确定若干年一遇的最大波高。例如，50年一遇或100年一 遇．甚 

至更长时间一遇的最大波高，也就是一定概率下的年最大波高。 

若把每年最大波高视作随机变量 Ⅲ 能把 的分布函数 

F( )=尸 < ) (t) 

找出来，就可以求出年最大波高不超过 的概率，也可以求出Ⅳ年一遇的年最大波高 

1 

尸( ≥ )=1一F( )=— ； ～ (2) 

其中F0)表示年最大波高分布函数。 

二、年最大波高的分布 

海洋上的年最大波高，主要是由台风、气旋和冷空气 I起．例如，黄海海域几乎每年 

都受到台风影响，根据海洋局出版的潮汐观测资料查出，大连老虎滩海区最大波高极值是 

8m，发生在1974年8月30日08时，由7416号台风 I起的。台风引起的最大波高可以看作是 

由许多随机因子的影响所致．因此，可以用正态分布拟合海上年最大波高。 

为了确定年最大波高总体f的分布函数F( )，这里日I入渐近分布的估计理论，若年最 

大波高总体珀g分布函数F( )满足“ 

丢 ( 1_0 

本文于I900年4月收耕恬改稽 ． 
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则f：以 ( )类型分布为渐近分布： 

⋯= 等 )一 ÷] ㈤ 
因而求f：的渐近分布问题便归结为由f：的观察值来估计它的渐近分布中的参数a。和6。的问 

题。为了估计a 和6 ，由 (3)式得： 

y=--In(一1nF ( ))= (4) 

若 < ，<⋯< 是经过变序按大小排列的 的m个观察值，我们希望找到 (4)式中 = 

。时y的相应值y．有了{( ．，y．)}便可通过最小=乘法来估计a 和6 了。因为 ．的取值是 

随机的，因而我们来计算 (F一 )(，M(F ·)) } ，所以F· ·)为—者  

的无偏估计，即F。( )以音 为中心而摆动，因而我们用y =--1n--1n(— i}r)] 
和 。对应起来 ，由 ( ，y )， ( ．y ) ，⋯ ( ，y )用最小=乘法 ，即由 

0= ∑ ·a y‘一b。)=rain 

求得a。和b 的估计为： 

f̂  ∑ 一 )(y．一y) 
I口．= Li————==_—一  
： ∑ (y。一y)。 (5) 
l ⋯  

／ ：一x--a~y一 

其中i=÷壹 ．．歹={一壹y 。 
这样，我们便根据f：的子样，估计了f：的渐近分布中的参数a ，6。．也就找到了f：的 

渐近分布的估计函数 

^  一 ． 

F )=exp E-e-—} ] (6) 

有了F． )，便可预测今后Ⅳ年最大波高了。通常，在预测今后Ⅳ年最大波高时，把过去 的 

年最大波高资料结合考虑，因而实际上是求预测m+Ⅳ年中可能发生的最大波高，也就 是 

求 

)= 的纸 ， 

三、年最大波高分布函数的检验 
^  

在上面通过渐近分布估计理论，找到了年昂大波高总体的渐近分布函数F。 )，但这 
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种分布是否正态分布呢?在数理统计中，我们可以通过年是大波高的子样对总所服从的分 

布类型进行推断，其方法有图估计法或皮尔逊 检验法。图估计法比较直观简便，只要把观 

测序列一点一点绘在一张正态概率纸上，若点的分布在纸上呈一直线，说明子样来自正态 

总体，反之则拒绝。 

皮尔逊 。检验方法是将实测数据作为子样，并根据子样的分布特征，检验子样是否来 

自正态总体，这种方法效率较高 ，也较常用，具体作法是： 

对于分布函数的类型已知，而参数未知的 。检验法： 

1． 假设日。： ～F )，已知F( )的类型，但有j个参数  ̂， 。̂⋯  ̂。 

2． 用最大似然法确定j个参数的估 计量  ̂， 。̂，⋯  ̂。 

3． 根据样本值的范围，把实轴分成 个不相交医间 =(C ，C。)； =(Ct，C +。)， 

( =1，2，⋯ )。使样本在每个子区间 。中出现的个数 ≥5，计算理论频率： 

= F(C + )一F(C )=P(C ≤f<c + )。 

4． 选取统计量： ：=壹— -_ ～ 。( —f_1)，式中”为样本实验或 

观察次数。 

5． 给出置信度 ，确定否定域 。≥ ：( —j--1) 

6． 计算统计量 ，并作出判断；当 。≥ ：(K—j一1)时，拒绝原假设 日。；当 < 

：( 一7--1)时．接受原假设日。。 

通过上述两种检验方法，可以知道年最大波高总体分布函数F )。并在一定概率下计 

算年最大波高。 

四、实例计算 

已知大连老虚滩海洋站1963年～1987年连年最大波高资料{ 一}·见表i。 

裹1 老虎滩站196j～1987年年■太渡商 

时间t(年) 1063 64 es l 6 e r 67 68 69 7O 74 75 
渡高 (m) 2．6 3．4 ．。 l ．。 4．6 ．1 3．2 4．0 4．2 8．0 2．6 

时间t(年 ) I 1976 l" 78 84 

波高 (皿) l s． l ．e 3．4 2．8 3．O 4．0 

计算25年、30年、5O年、1OO年、2OO年、5OO年和1OO0年一遇的最大波高值。 

首先验证年最大波高的子样是来自正态总体．试分别用图估计法或皮尔逊 。检验法进 

行检验，其作法如下： 

1， 图估计法：以大连老虎滩海洋站25年的年最大波高为子样，作正态分布检验 

● 
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(1)作试验数据的分组累计频率表如表2： 

裹2 分组累计预率裹 

组 别 (1．90～2．45)l(2．46 3．00) (3．o1～3．55)J(3．56～4．10) f4．11～4．65) (>4．65) 

f 

8 4 频 数(次) { ： j ： 累计颤数(放) 
l2 j 32 量计额率 ( ) 

(2 以分组累计频率表中分组的右端点为横坐标 ，累计频率为纵坐标 ，在正态 概 率 

纸上描点，得到这些点近似地在一条直线上．所以可认为年最大波 高是 服 从正 态分 布 

的。 

2． 用 表示年最大波高，试用皮尔逊 。检验 服从正态分布，其中a=0．05，其检 验 

方法是： 

假设H。： ～Ⅳ ( ，6 )，这里 ，6 是未知参数，由 ，6 的最大似然估计为： 

寺 盈 3·5，6 LI置( 一 ) 1．1l 

在实轴上取4个实数f ， 。⋯} 为：2．51．3．08，3．65，4．22，将实轴分成5个左开右 

闭区间，用唱票的办法求得数据落入各区间的颓数 ，计算出 及中间结果" ， ( 一 

)， — 一，填在如表3． 
．  

裹5 皮尔迪x 检验有关敷据 

(p=3．5 昌1． 5 “置25) 

界 隈 1 (一<2．51)、(2．52—3．08) (3．09—3．65)1(3．66—4．22)1 (>4．22) 

4 5 7 5 

0．1 736 O．171 0．2l1l 0．[992 0．245l 

’ 4．340 4．275 5．2775 4．980 

( 一 )0 0．1I56 0．5256 2．0670 0．0004 4．5263 

( f一“ 1)0 
“ 

0．0266 0．1229 0．5622 0．0061 D 7387 

表中 表示每个小区间中出现的年最 大 波 高值 的个数， ，表示 理 论 频率， — 

F(C⋯ )--F(C )=P(C < ≤C。一 )， 表示祥本实验擞数。 

由上表计算出统计量 为： 

宣j L  s 
在给定信度a=0．05下．查* 分布表得 ：．。；(5—2—1)=5．991，因为 
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=1．46<*：．。。(5—2一1)=5．991，所以接受 。，可以认为大连老虎滩海区年摄大波高 

是服从正态分布的，其分布函数的类型为： 

F( )=e [-exp(一y)]= x f—ex (单 ) 
其中： 

w— b 
y — —  ～  

为了估计参数0和6，由 的观察值 ，找出对应的Y 值，将 (7)式改为： 

y = --lnFc 卜孚 ， 
其中 

F( = ， 

将*．与y 的对应关系列表，见表4： 

袭4 髫 与 ·对应关系袭 

(7) 

(8) 

f 专 ， ( 一 F(̈ 一 l ． 

1 8．0 0．96 3 22 10 3．4 0．62 0．71 I9 2，8 0．27 — 0．2 

2 4．B 0．92 2．53 il 3．4 O．58 0．B0 20 2．6 0-23 一 O．3 

3 4．B 0．88 2．I2 12 3．3 0．54 0．48 2I 2．6 d．I9 — 0．5 

4 4 5 0．85 i． 7 ¨ 3，2 0．50 0．37 22 2，6 0．i5 — 0．6 

5 4．2 0 8I i，56 l4＼ 3．2 0．4B ．26 23 2．I 0．i2 —0．? 

6 4．0 O． i．35 15 3．I 0．42 0．J5 24 2．1 0．08 一 O．9 

7 4．0 O．73 i．i 7 l6 3．1 0，38 0．04 25 I．9 0．04 一 I．I； 

8 4．0 O．B9 O．90 I 7 3．O 0．35 — 0．06 

0 3．8 0．65 0．8 18 2．9 0．3l — 0，iT 

用表4，可以利用辗小二乘法原理找* 与y 的线性关系确定参数。和6为 

f ∑ IyI一 y 
0= ——— ——————= 

y；-ny。 
{ ‘一 

t 一  一  

＼ 6= --ay= 2．94023 

= 1．01843 

因此，由 (8)式得到计算Ⅳ年～遇的最大波高公式为： 

一2．94023"-I-1．01843y (9) 

由’F。)=_ 查表“)，求出对应的 值，将y值代入 (9)式 中，即可 以 

求出今后若千年中可能出现的最大波高。 

● 
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现在利用公式(9)计算大连老虎滩海区今后若干年中可能出现的最大波高值如 表5 

袁5 最大波商可睫再现年 

五、小 结 

目前，关于年最大波高的统计方法有多种，各种方法计算的结果都不一样，因此很 难 

比较各种方法的好坏。例如，用龚贝尔 (GUMBEL)极值分布方法计算年最大波高值， 

其计算方法虽然简便，但计算出的结果比较粗造。因为它没有较完善的子样检验方法，而 

只要当样本 很大时，就可以作正态分布计算。如果从计算方法的合理性来看，正态 分 布 

有以下特点： 

只要对变量作变换，就可用熟知的正态分布性质加以讨论，并给计算过程带来方便。 

用统计方法计算年最大波高，存在随机误差，因此，必须在给定的概率下来计算最大 

波高。这对海洋工程设计都门是有参考价值的。 
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7‘一7l 真风的计算器算法 

肖 堡 。 f 
— — —  — — — — — — — 一  ’  

(国家海洋预报台) 

浩瀚的大海，气象万千。无数航行的船只，要时刻掌握风云的变幻．以保证航行的安 

全 。 

空气在流动，船舶在前进 ，实际的风—— 真风 ”和因航行造成的风—— 航行风 

叠加在一起．使船上的测风仪只能测二者的 “合成风”。要想知道当时的 真 风风 向、风 

速，还要进行一番计算。 ⋯。 

在船上，一般使用 “真风计算盘 求得 。 ， 

真风。其方法是将合威风和航行风的风向、风 t 、 

速分别点在计算盘对应的点上 然后旋转计 『 B 

算盘上的动盘，使两点连线和计算盘底盘的 l ／ ／ 

纵线平行．读出真风风向．数出真风风速。 小 ／ ／ 

这种方法既麻烦又不很精确，尤其是当台成 2 ，_—  ) f ， 
风速超过计算盘上的标尺时，还要糯两者的 ＼、』＼ a／ 
风速均缩小一倍到两倍方能计算，容易出现 、 {／ A 

错误。 ／I／ 。 
为了用简便的方法求出真风，笔者根据 ／l／ 

矢量代数的原理，介绍一种用计算器求取真 ，ll 
风的方法a 图1 转换后的直角坐标系 

在介绍 前，先对真风的计算原理说明 

如下： 

首先对平面直角坐标进行转换。因为风向和航向都是 正北为0。，顺转一 周 增 加 到 

360。；而三角函数是以螂自正方向为0。，逆转一周增加到360。 两者度数的0。起点和 增加 ’ 

方向均不一致。为此，将三角函数的纵坐标轴取为 轴，横坐标取为 轴，角度的值 也顺 

时针增加．与风向和船向的方位统一起来 (图1)。 ． 

图1中，如果设OA为合成风，其大小为o，方位为口；矢 量OB为航行风，其大小 为 

6．方位为 (实际上6为航速， 为航向)沛 据矢量差原理，真风 OC=BA=OA--OB。 

图中箭头所指方向均为风的来向。 

可用两种方法计算出真风OC的大小和方向 
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1． 利用余弦定理计算 

真风风速OC=AB=v／61 +6 --2abeos 一 ) 

真风和合成风的方位差 』40c=ZOAB=arc c。s— 去 。 
真风风NO=a+(或一) AOC。 

2． 用矢量 的坐标寝选式计算。 
— } — } 

图l中的 矢 量OA和0B可以写成下列坐标表达式： 

OA= 。f+yl，，0日= ：i+Y 2，。 

式中 、Y 和* 、Y。分别为矢量OA和0日在 轴和Y轴上的投影，即： 

1=aco 口， j=bcosB， ， 

Y1~asina，Y 2=bsi叩 

i和 分别为 轴和Y轴上的单位矢量。 

真风OC=0 一0B=( 一 。)l+(y 一y：)， 

上式中 t--X"。和 t— 。分别为C点的 坐标和 坐标 

然后将C点转换到如图1以0为极点，以Ox为极轴，辐角顺时针方向增加的极坐标 系 

中。 

极径r=v／ ( 一 。)。+(y 一y。)。 即为真风风速 

辐角O=arc sin— L — L =arc cos—! L 即为真风风向。 

在上述两种计算中，第二种方法是很容易在计算器上实现的。因为一般的计算器具有 

直角坐标转换成极坐标的功能．只要把 — 一 。=GCOS~--bcosB和Y=y -y，~ SinG 
-- bsinj9两个值按先后顺序输入计算器中，按动坐标转换键，就能显示出r和B值。 

现在我们设台成风的风向为A (以度为单位)，风速为B (以m／s为单位)，航向为 

C (以度为单位)．航速为D (将节换算成 m／s为 单位)。以三种计算器为倒，说明求取 

真风的操作方法。 

1． 5HARPEL～；B 1 计 翼叠  

这种计算器不髓存储公式，’只能逐步进行计算。其键序如下： 

A sin -i’i c—sla．i困。日 } A叵 

B ij-I c：三j !。E RM I I 

兰 卜r f 卜。。 
其中的A、B、C、D是要输入的具体值。r和0分别为真鼠的风速和鼠向 
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2． SHARP ～；。 计算署。 

该计算器能够存储公式，但容量较小，只能存38步。它的公式存储方法是作一次实际 
。。 。。 。。 。。 。 。。 。。 。。 。。 ‘ 。 ’。 。。 。一

I 

计算就能将公式的运算步骤记录一F来，以后作同样的计算时，只要按动l COMP l键输 
．， ．， ，． ， ． ．． ． ． ． ． ． ．．． ．． ．． ．一

l 

入对应的变量值即可。上面我们输入求取真风的公式； 

设台成风风向A=x = 。=30。． 

风速B=x。= 6=12m／~． 

航向C=x。= ?=90。， 

航速D=x‘一 。=14虹 = ．2m／,a。 

输入公式的键序如下： 

l OH／OFF —————— —— I——l一—— I———— 2ridF j{LRN：l X z l 80 i i j； 1 

] 区9 0l 口 ．z曰 圆  

三 2lj 曰。。匿 困 曰 ．z F 

l 12 

30l CO l 

l I J ； l l厂 

2ndF l 1 l 2ndF l l LRN l。 
— —

。 1 
—  

J— — I 。一  

由上面可知，每个变量重复使用了两次。之所以如此，是因为存储公式的容量小造成 

的，相对而言，这种存储方法运算起来比较方便。 

下面我们 对 A=x = 5=150 ，占； 。= 6=16m／a，C=x。= 7=120 ，D=x．= 

。=15kn=7．7m／*进行计算。 

叫ⅢlllcoM 凹 l l E3 。 

一

I CO
—

MP
一  

E43 · COMP l’[5]啪 i
—

COM
—

P l[。]16 

COMP]Ⅲ瑚；cO ![8] ． f 州． 

』 ~172．4o 

计算出真风风速为10．1m／a，风向为17 ．4。。 

5． SHARP 。 。。．计算器。 

这种计算器存储公式的容量较大，可达80步。因此，船的航速(变量D)由kn(nmile／h) 
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2期 肖琢静：真风的计算器算法 

变成m／s的换算可作为公式中的一步，在给变量赋值时，以J【n为单位就可以了 

输入公式的键序如下： 

将功能类别钮放在 “AER”档 

竺 I 』 j 

j znddF J I f() 1(!j c0s {A I 1×! 

J i]- 圈  固 臼 

兰 j J j 

×j f B f sIN f I c f』 ? D 
’

x 14 j)j j，㈠ j J = 。 
公式存储结束后，将功能类别钮再放圊 “COMP 档。只要不冲掉存绪的公式，任何 

时候都可以作真风计算。 

例如：合成风~ 1A=30。，风速B=10m／s，航向C=170。，航速D~14kn。 

甘算： COMP A—P 30 J COMP B= 10 J COMP!c=?170 

COMP l D=?14．cOMP I—ANs 1=16．2 COMP l--ANS 2-----13．4。 
I～ 1 ．．———．． ———  —j j一  

募得真风风速为16．2m／s 风向为13．4 ． 

从以上三种不屙型号的计算器求取真风的计算可知，计算器的功能越高，计算起来就 

越简单。~SHARP 一 。．计算器求取真风，只要按动六次f COMP l键，同时辖入合 

成风的风向、风速 和航向、航速，就能立即得到真风的风向、风速。 

有一点应当说明，上述三种方法求出的真风风向如果为负值时，加上360。即为真风风 

向值。这是因为计算器中极坐标辐角的取值为--180。～18O。，>180 ~<360。的角用对应 

的负角来表示。另外，其它种类和型号的计算器，其坐标转换标志和存储公式的键序会有 

不同之处，应当正确使用． ’ 

可以想象，如果计算器具有能对极向量作加、减法的功能，那将使真风计算 更 为简 

单。或者将这样的计算装置直接安装在船上；使之与测风仪和卫导连接，测风指示盘上会 

直接显示出真风风向、风速。可爱的航海家们，为了提高工作效率，不妨向计算器厂家和 

造船厂家提出这方面的设计要求。 - 
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潮汐分潮的直接推导 尸 ／ 

W．D．福莱斯特 陆国平译 矛 袭．， 
摘 要 智 

本文认为鄢种因最初的潮汐分析不包括后来所推导的分潮而进行分析结果订正的传统方法 

乃是艰难的笔算年代之遗物。因此本文提出一种方法，即在最初的分析中便把推导分湘与标准 

分潮之间的假定关系结台进去考虑，作为处理最小二乘法所用到的标准方程组建立的条件。文 

中并对所提出的方法原理及实际效果作了探讨． 

一

、 引 言 

本文所述，可由A．S富兰卡 (1985)对其完成微机潮汐预报程序设计的经验总结加以 

部分论证。笔者也购置了～台具有16KB内薛的辛克莱ZX81型微计算机．并拟订了自行编 

制潮汐分析和预报程序的计划。分析程序难度较大，但笔者已设计成功了一种本文jE介绍 

的可以采用任意长度潮位，潮流观测资料 (连续或不莲续均可)分析出13个分潮的分析程 

序，并且可以根据需要推导出更多的辅助分潮。ZX81机由于内存太小，速度太慢， 不 能 

作为湖汐分析的一种实用工具加以介绍，但它确是一种便于程序改进和检验的有效的辅助 

设备。 

编制程序的实践使我更加确信，许多潮汐程序都仍需要简化某些限制性的计算，以减 

少手工计算的麻烦，但这仪限于电子计算机的有效功能之内。其中一个特殊的例子就是普 

遍用于订正或 整理”潮汐分析结果的方法。该方法考虑到了那些在一定的观测资料中无 

法从邻近分潮中分离出来的分潮贡献。这些分潮便是必须从分析出的分潮进行 推 导 的分 

潮，其振幅和位相系根据它们之间昀相互关系摧算。下面讨论该方法在整理和推导方面的 

不足，并介绍另一种可作替换的方法。 

二，整理和推导的传统方法 

任何一种潮汐分析方法，从分析出的分潮中推导那些无法分离的分潮都需要十分准确 

地掌握观测区域的分潮调和常数之间的相互关系 (振幅比和位相差 )。对于所推 导 的分 

潮，传统的方法是在最初的分析中，先将其完全忽略不计．然后按照该地区分湖常数 艺间 

的关系，计算并调整推导分潮，推导分潮能引起一定的计算误差。从校正后的基本分潮调 

和常数推导所要求的分潮调和常数，还需再次用到当地分潮间的相 互 关 系 Forema~ 

(1977)对此方法曾作过确切的阐述。严格地醢，这种方法是不精确的，因为它难免应用 

c1刁  ／ 龆 月 

， 2  5  
第 

付 卷 0 
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2期 陆国平泽：潮汐分潮的直接推导 

了一些数学上的近似值 ，并且它还不允许除基本分潮外的其它分潮的混台。然而，在观测 

资料足够长，能分离所有主要分潮频率带并且因此使混合分潮减到最少时，这种方法是很 

精确的。由于这种情况会产生许多近似解，所以很难确切地估计在各种操作条件下所产生 

误差的大小。 

在手工计算年代，人们在潮汐分析中不断改进方法，摸索技巧，以逐步减轻手工计畀 

量，直至提出了整理和推导的方法。但那时的推导方法还不能将推导条件直接结台到初始 

分析中去。而今天 ，则可以在计算机上用最小=乘法迅速而精确地解算2N+1阶联立方程 

组，从潮位观测资料中分析出Z。和N个分潮。在程序设计中，完全可 以 将 推 导 条 件 直 

接结合到2N+1阶方程组的解算中，而如果缺乏这一步，就等于停留在计算机 前 的年 代 

里 

三、直接推导方法的提出 

关于应用最小二乘法作潮汐调和分析的原理，在很多著作中均有阐述 (如Forrester 

1983)。假定用N个分潮便足以表示潮汐，则任意时的潮高x (t)可表承为： 
Ⅳ 

(f)；三。+ ／ H．eos(V．+“ + ．卜一 ．) (1) 
f= l 

式中， 为分溉在格林威治f=O时的位相 (平衡潮位相 )；，．与 ．为分潮的 交 点 因 

子，通常取观测资料的中间时刻所对应的值，作为整个观测时期的常量： 为分 潮 的 角 

速率：H．、g 为分潮的振幅和迟角。为省篇幅，日I出： 
、  

F (f)= +4．+Le Ff (2) 

于是，稍经三角函数变换．(1)式便为： 

Ⅳ 

X(f)=Z。+ r／ H．COsg cosE (f)+， H sing sine (f)] (3) 
● ’ l 

如果第 个分潮是按 

H ／Hj=rj 与 j— =。， (4) 

所表示的关系从第，个分潮推导的，则，此两个分潮叠加所表示的潮高X(f)便可写为 

，JHjcosgj[oscE~(f)+( ／／，)rJ COS(F (f)+ajE)] 

+，jH sing，rsinE~(f)+( ／h) sin(E ( )+aj )] (5) 

从 (5)式和(3)式可看出，在用最小二乘法解正规方程组时，将其余各 项 累加 到 

， H，cosg，和，，H，sing，的系数中，便可简单地求得推导分潮的贡献。如果增加的分潮是 

从第 个分潮推导得出，则在第 个分潮系数系列中只需包含与增加分潮相对应的系数。在 

同一分析中，任何数量的分潮都可以作为一个或多个推导分潮的基本分期，只要将其系数 

作相应的变更。Foreman(1977)给出了在观测数据间隔相等时求算初始项系 数 的表 达 

式。由于增加项与初始项形式相同，故它们的系数可用同样方法计算。 

这儿并未产生数学上的近似解，而且这种推导条件使最小二乘法的解为整数形式．所 

以从推导分潮所引起的误差便在所有其余分潮中得到消除，直至符台该区域内相互关系所 
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允许的误差范围．在通常的方法中，基本分潮的最终值是由分析时直接获得，推导分潮的值 

则由基本分潮及区域由的分潮之间相互关系推算得到． 

四、讨论及建议 (略) 

参 考 文 献 (略 ) 

译 自《国际海道测量评论 》1986年7月号论 陈 密校 

海洋资料浮标同瞥理规定通过审定 

由国家海洋局主持召开的《海洋资料浮标网管理规定 》审定会于]99"1年4月6日在天津 

市．国家海洋局海洋技术研究所召开 参加审定会的有来自中国科学院青岛海洋研究所、山 

东省科学院海洋仪器研究所．国家海洋标准计量中心．国家信息中心，国家海洋环境预报中 

心和从事浮标网管理第一线国家海洋局各分局等单位的24名代表。会议期间．代表们对此规 

定进行了热烈的讨论．与会专家一致认为．国家海洋局海洋技术研究所编制的 《海洋资料 

浮标网管理规定 》明确了由国家海洋局、各分局 基层单位组成的三级海洋资料浮标网管理 

体系。规定还阐明了各级管理单位的职责。该规定的实施，为加强海洋资料浮 标 网 的管 

理．强化各个管理单位的职能．进一步发展和完善我国海洋资料浮标网的建设．提高海洋 

环境监测和预报能力奠定了基础。 

许膏祥 (国家海洋环境预报中心) 
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