
高 稳 幅 音 叉 振 荡
,

器

音叉谐振器具有Q 值高
、

谐波少
、

频率精度

和频率稳定度比较高
,

以及频率的温漂小等优

点
。

用它组成的正弦振荡器线路结构简单
。

但

它和其它正弦振荡器一样
,

振幅的稳定是一个

重要问题
。

常见的稳幅办法如采用热敏电阻补

偿
,

不但调整繁冗
,

而且很难获得满意结果 采

用稳压管稳幅
,

效果也不理想
,

输出振幅随温

度的变化仍高达 20 一 3() m V / C
“ 。

我们采用反馈控制的方法
,

使音叉振荡器

振幅的稳定度提高了接近两个数量级
,

振幅随

温度的变化只有 0
.

2一 O
.

s m V / C
“

(输出有效值

为 4 V )
,

振荡器振荡频率的稳定性也 得 到 改

善
。

整个线路见图 1
。

如下
:
频率精度 刁 f f/

。
( 士 5 x 1-0

摇 ,

频 率 温

度系数喊 1
.

5 x 1 o一 c/
。 。

我们选用 的 振 荡 频

率为 2 0 0 4 H z ,

实测 Y Y Z一 4的Q值约 为 7 0 0
。

其相位特性见图 2
。

Y Y Z一 4质量稳定
,

性 能

符合指标要求
。

图 1 中的 C
, ,

C
:

作频率 微 调

用
。

负反馈支路中
, Z k口

, 4 70 口和 F E T 组 成

分压器
。

其中 F E T起可控电阻作用
。

当振荡器

振幅增加
,

由A Z组成的检波电路检出的 直 流

峰值电压也增加
,

并使

控制放大器 A 3的 输 出

电平
一

下降
,

F E T 的等效

电阻加大
,

负反馈加深
,

A
,

振荡器的放 大 倍 数

也随之减少
,

从而使振

荡器的输出幅度下降
,

达到了自动稳幅
。

A 3中

的 ZC K二极管是防止放

大器堵塞的
。

改变 l o k口

图 1

振荡器包括放大器 A l ,

由音叉 Y组成的正

反馈支路和 由电阻 Zk口
、

4 70 口
、

结型场 效 应

管 F E T及反馈电阻 I OOk口组成的负反馈支 路
。

音叉 Y为 Y Y Z一 4型振荡音叉
。

主要技术 指 标

电位器上的阻值
,

可以调节振荡器输 出振幅
。

采用这种办法稳幅
,

在宽广的温度范围内

都获得满意的结果
。

输出振 幅为 4V (有效值 )

时
,

振幅变化为 0
.

2一 O
.

s m V c/
“ 。

频率稳定性

也有改善
。

这种办法
,

只要相应的改变某些参

数
,

也适用于某些 R C正弦振荡器如维 恩 桥
、

双 T等的稳幅自动控制
。
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简易基准传感器转换器名词术语汇编

一一 《 I N S T R
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V o l

.

5 4 ,

冲 2 ,
P 5 9一 6 2 (英文 )

38
、

光半导体元件一 <电子技术 》 19 8 1年

23 卷 1期
,

17 一 2 3 ( 日文 )

本文介绍光半导体元件的技术现状
,

种类
,

及光半导体元件与光纤维组合的使用方法
。

以

0
.

8拼n : 频带的数据信号传送为例
,

介绍了激光

二极管
,

发光二极管
,

受光器件的结构
,

作用

及使用方法
。

从光通信系统的发展观点
,

指出

光半导体元件今后的课题
。

图 7 表 7 文献 8
。

( 春 华 摘 世 魁 校 )
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有源 R C可调振荡器的实现一一《 C i r

T h已 0
·

& A p p l》 1 9 8 0年 8卷 4期
, 3 5 5一 3 7 1 ,

图 6 文献 22 (英文 )

本文介绍了由一组可调 R C振荡器所组成的

系统
,

每个 R C振荡器中都有两个 由有限增益电

压控制的电压源
、

三个 电阻器和两 个接地电容
。
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